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 آموزی و دانشجوییهای دانشنامه مسابقات جنگ ربات شیوه
 

 

 :مقدمه 

. پردازندیبه نبرد م گریکدیبا  میها به طور مستقاست که در آن ربات زیانگجانیه یرقابت دادیرو  کیها مسابقه جنگ ربات
و  یبا طراح ییهاکننده است که رباتشرکت یهامیت یسینو و برنامه یمهندس یهاییتوانا شیها، نمامسابقه نیهدف از ا

 .اندخاص ساخته یهایژگیو 

 طیتا در مح دهدیها اجازه مهستند که به آن یاشرفتهیپ یسینو ها معمولًا مجهز به سنسورها، موتورها و برنامهربات نیا
 یمختلف یها و ابزارهاها ممکن است مجهز به سلاحکنترل از راه دور عمل کنند. ربات قیاز طر  ایمسابقه به طور خودکار 

 .اندشده یطراح فیحر  یهااز کار انداختن ربات ای نضربه زدن، جابجا کرد یباشند که برا



 یهانهیدر زم یریادگیو  تیخلاق ،یبه نوآور قیتشو  جان،یو ه یها، علاوه بر سرگرممسابقه جنگ ربات یاصل هدف
 یواقع طیخود را در شرا یهاتا مهارت دهدیکنندگان اجازه ممسابقات به شرکت نیاست. ا یو فناور یمختلف مهندس

 و فکر کردن خلاقانه دارد. دهیچیحل مسائل پ به ازیمواجه شوند که ن یمختلف یهاکنند و با چالش شیآزما

 

 شرکت در مسابقات طی: شرا1بخش
 :کنندگانشرکت

 .شودیبرگزار م انیو دانشجو دوم ،هنرستان ها اول و مقطع متوسطه آموزان دانش یبرا مسابقات

 عضو باشد. 3تا  1شامل  تواندیم میت هر

 :نامثبت

 .کنند لیرا تکمزیر موجود در لینک نام فرم ثبت بهمن ماه  20 خیتا تار حداکثر  دیبا هامیت

29699https://anvaar.ir/machform/view.php?id= 

 :به مسابقه ورود

 .ارائه دهددر مکان مسابقه ه یاول یو بررس یابیارز  یدر روز مسابقه، ربات خود را برا دیبا میت هر

 اسفند ماه خواهد بود، 16زمان مسابقه 

 .را داشته باشند 3مذکور در بخش یمشخصات فن یتمام دیبا هاربات

 

 مسابقاتو نکات  نی: قوان2بخش

 :تایم مبارزه رباتها 

 .( برگزار شودقهیدق 5مشخص ) یدر محدوده زمان دیمسابقه با هر

 چینش مسابقه:

 مسابقات به صورت حذفی و یا گروهی خواهد بود. ،با توجه به تعداد شرکت کنندگان 

https://anvaar.ir/machform/view.php?id=29699


 زمین مسابقه :

 تا روز مسابقه اعلام نخواهد شد . ابعاد زمین مسابقه -
 را طی کرده تا به زمین مبارزه برسند. دقیقه ( 1)کمتر از  مسابقه سرعت مسیری ،رباتها باید در ابتدا به صورت  -
 شامل ناهمواری ها وموانعی جهت به چالش کشیدن ربات خواهدبود.مسیر سرعتی  -

 :ربات هامبارزه اهداف 

 یهاتیبا استفاده از قابلاز زمین مسابقه و یا از کار انداختن آن  فیربات حر  خارج کردن  دیبا میهر ت هدف -
 .خود باشد

فقط  را نداشته باشد یا سرعت مناسب ،را طی کندسرعتی اگر ربات بخاطر فیزیک خاص طراحی نتواند مسیر  -
امتیاز مربوط به  مسیر سرعتی را دریافت  نخواهد کرد ، ولی در صورت پیروزی در مبارزه برنده مسابقه خواهد 

 بود .
و زیر یک  تر  اگر مبارزه با نتیجه تساوی تمام شود برنده نهایی کسی است که مسیر سرعتی را در زمان مناسب  -

 باشد.دقیقه تمام کرده 

 :یداور 

 .شودیم لیتشک یو مهندس کیاز متخصصان حوزه ربات یداور میت

 .اعتراض است رقابلیو غ ییداوران نها ماتیتصم

 

 :زیجوا

 :برتر یهامیت زیجوا

 اول تا سوم یهامیت یبرا یرنقدیو غ ینقد زیجوا

 برای نفرات برتر  و لوح افتخار رنامهیتقد

رباتیک صدور گواهی و مدرک معتبر دورهای رباتیک و برنامه نویسی آردوینو برای نفرات برتر و دانش آموزانی که دوره 
 را طی کرده باشند. رباتیک موسسه امام حسین)ع( انجمن



 هامشخصات فنی ربات: 3بخش

 :هاربات وزن

 .بیشتر از این وزن از مسابقات حذف خواهند شدهای کیلوگرم باشد. ربات 2.5حداکثر وزن هر ربات نباید بیشتر از 

سانتی متر باشد،ربات ها با ابعاد بزرگتر اجازه مسابقه  50حداکثر ابعاد ربات ها برای طول عرض و ارتفاع می تواند 
 نخواهند داشت.

 اجمی دفاعی:ابزارهای ته

 تخلف و باعث حذف ربات خواهد شد. ،اسید و ... مشتعل شوندهمایعات از جمله ، هرگونه مواد خطرناک استفاده از 

برش  صفحه  استفاده از تیغ ،میخ تیز یا هر وسیله ای که تیز و به شدت برنده باشد ممنون می باشد ولی لبه های کند شده
 و یا ضربه زننده ای که باعث بریدگی شدید نشوند مانعی ندارد.فلز یا سنگ 

 فاعی و تهاجمی آزاد می باشد.استفاده از هر تعداد چرخ و ابزار د

 ولتاژ کاری :

ولت استفاده  12ولت تا  3ولت می باشد و می توانید از موتور های حداقل   12حداکثر ولتاژ قابل استفاده در ربات 
 نمایند.

تا  3.7ی استفاده از باطری اسیدی ممنوع و انواع باطری لیتیوم یونی ،لیتیوم پلیمر وباطری های ساده قلمی با ولتاژ کار
 ولت با آمپر های متفاوت آزاد می باشد.  12

 استفاده از منبع تغذیه خارجی ممنوع می باشد.

 :توسعه یبردها

ید با پردازنده حداکثر برد های قابل استفاده در ربات جهت پردازش داده و اعمال  دستورات کنترلی)برنامه نویسی ( با
Atmega 328p  یاAtmega168 باشند و یا از مدل بردهای توسعه زیر استفاده شود: 

3R Uno Arduino   

Nano Arduino 

 Pico کویپ یپا یرزبر



8266 esp  NodeMCU 

U32-WROOM 32ESP  

 :هاربات کنترل

)برنامه نویسی و استفاده از سنسورها و ماژول های تشخیص  هوشمند ای دیبا هارباتکنترل ربات باید بی سیم باشد.
 برنامه نویسی ماژول های ارتباطی زیر ربات کنترل شود: قیاز طر  ایباشند و  موقعیت ،حرکت،فاصله و ...(

 HC-05 بلوتوث ماژول 

 S01-ESP 8266ESP یفا یوا ماژول

 01L24NRF  یا   PA+LNA01L24NRF+  کنترلر رادیو ماژول
تلفن  به ساخت دسته یا فرستنده برای ماژول های بلوتوث و وای فای نیست ،می تواند از برنامه ها یا اپلیکیشن هاینیاز 

ماژول رادیو کنترلر، باید دسته فرستنده ساخته شده توسط خود فرد،استفاده کنترل استفاده شود ،ولی برای همراه ،جهت 
  شود.

 :یسینوبرنامه

 .انجام شود (Python) تونیپا ای (Arduino) نویآردو  یهابا استفاده از زبان دیها باربات یسینو برنامه

 نکته :

و برنامه نویسی  میتنظ ،خود اقدام به مونتاژ  دیکنندگان باآماده موجود در بازار ممنوع است. شرکت یاستفاده از بردها
 .ندیبردها نما

 


